Arduino og afstandsmåler
Det næste program I skal skrive minder på mange måder om det første og det samme gælder forsøget og forsøgsopstillingen. Nu skal I blot ændre i koden således at ultralydssensoren kan anvendes til at bestemme afstand.

[bookmark: _etqpnv1ts7za]Skriv koden jeres ANDET program
Nedenfor fremgår koden for afstandsmåling.
[image: ]

· Skriv den nye kode ind og gem som en ny fil.
· variablen float vlyd skal sættes lig med den værdi i fik fra første forsøg (Bestemmelse af lydens hastighed)
· Forklar hvor og hvordan afstanden beregnes i Arduino-koden.

· Upload program og vurder om programmet kan bestemme afstande.
· Hvor langt væk kan objekter være?
· Hvilken betydning har objekternes form eller vinkel til ultralydssensor?
Ekstraopgaver
[bookmark: _GoBack]Til dem som er hurtigt færdig eller bare synes programmering og eller Arduinoer er fedt!
Lav et system med Arduinoen som kan fortælle jer hvis et objekt er for tæt på.
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int trigPin=12; //pin 12 udsender et ultralydstrig
int echoPin=11; //pin 11 modtager echo

float vlyd=0.034; //Lydens fart ved stuetemperatur i cm/mikrosek
long tidsforskel; //tiden mellem udsendelse og modtagelse af trig
float afstand; //afstand som decimaltal

void setupQ) [

Serial.begin(960@); //Programmet klargeres
pinMode(trigPin,OUTPUT); // trigPin klargeres til output
pinModeCechoPin,INPUT); //echo klarggres til input

i

void loop() {

digitalWrite(trigPin,LOW); //Klargere trigpin
delayMicroseconds(2); //programmet venter 2 mikrosek
digitalWrite(trigPin,HIGH);

delayMicroseconds(1@); //Setter trigpin til HIGH i 1@ mikrosek
tidsforskel=pulseIn(echoPin,HIGH); //Tidsofrskellen leses pa echopin i mikrosek
afstand=tidsforskel*vlyd/2; //Beregner afstanden i centimeter
Serial.print("afstand:"); //Printer afstand
Serial.println(afstand);

delay(1000); //tid mellem afstandsmalinger lsek =1000 msek
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